
 

InnodiskのCAN Busシリーズは、CAN �.�とCAN FDの長所を組み合わせ、産業用
通信のニーズを効果的に満たします。CAN �.�はJ����およびCANopenプロトコル
に対応し、標準的な通信に安定したソリューションを提供します。一方、CAN FD
は高速伝送と高度なデータ処理を提供し、新しいアプリケーションの開発を加速
します。製品ライン全体は、2.5kVの電圧絶縁保護、-40℃～85℃の産業グレード
温度範囲での動作、Linux SocketCANドライバを備えており、システム統合が簡
素化され、パフォーマンスの信頼性が向上します。
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